
Servo 
Servomotoren können an den entsprechenden Ausgängen 1 bis 3 stufenlos angetrieben 

werden. 

 

 

Name: Bezeichnung der Node 

Controller: nur TXT 4.0 möglich 

Servo Nr: Ausgang am TXT 4.0 ( 1 bis 3) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Im Beispiel erfolgt die Ansteuerung über die 

Eingabe-Node als String mit einem Wert 

zwischen 0 und 512. 


