
motor 
Die Motoren können in beiden Richtungen mit veränderbarer Geschwindigkeit angesteuert 

werden. 

 

Name: Bezeichnung der Node 

Controller: nur TXT 4.0 möglich 

Motor Nr.: Motor 1 bis 4 

Im Beispiel erfolgt die Ansteuerung 

über die Eingabe-Node als String mit 

einem Wert zwischen -512 und 512. 


