motor
EE] 0 Die Motoren kénnen in beiden Richtungen mit veranderbarer Geschwindigkeit angesteuert
mouor

werden.

e e D El e Name: Bezeichnung der Node

Lésch Abbrechen Controller: nur TXT 4.0 méglich
el
— ] Motor Nr.: Motor 1 bis 4

£ Eigenschaften o B =
¥ Name Mator M1
= Controller TXT 4.0 w r +

# Motor Nr 1

L

msg.payload: a number —-512___512 to set speed, @ or "stop” to stop.

12.9.2026, 09:13:32 node: debug 7
msg payload - string[3]
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-~ - 12.9.2026, 09:13:33 node: debug 7
. Motor M1 'J.P_E . msg.payload - string[1]
. A
p B \1: stopped "a"
"_. 12.9.2026, 09:13:35 node: debug 7
msg payload - string[4]
" 513"

pies b Bt Im Beispiel erfolgt die Ansteuerung

Laschen Abbrechen Uber die Eingabe-Node als String mit
einem Wert zwischen -512 und 512.

#+ Eigenschaften o B =

W Name Motor links

msg. payload = w4 512 x

msg. topic = - 4 x




