Einleitung

v TXTBeta Seit Sommer 2026 gibt es nun auch Nodes zur direkten Kommunikation zum TXT 4.0 in einer
Beta-Version.
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L M5 Es handelt sich um die Version Node-RED 4.1.8 mit neuen Funktionen und Erweiterungen.
Q ouput 0 Allerdings ist es dazu notwendig, auf dem TXT 4.0 ein Update auf die Version der Firmware 5.0.1
a wma & durchzufihren. Eine Anleitung ist unter:
— https://www.fischertechnik.de/de-de/spielzeug/e-learning/txt-4-0-controller#firmwareupdate
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Um die Nodes zu testen war es notwendig, die Software ‘ Motor

Robo Pro Coding zu 6ffnen und die entsprechenden Ein-
und Ausgangsbauteile zu definieren. (Siehe Abbildung)
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Sinnvoll ist auch die Einbindung vom Dashboard, um den

@ LAMPE AN T —— TXT 4.0 effektiv zu steuern.
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