Beispiel zur Auswertung eines Tasters und dem schalten einer Lampe

Programm unter RPC

Programmstart
setze auf
selze auf
setze [['R0) auf

MOTT-Client [T'EE
dauerhaft wiederholen

mache  yQTT-Client

MQTT-Client

I''E® abonnieren: Callback
warts 58~

MQTT-Client erstellen: Websockets [JJ

"Bl abonnieren: Callback I

+ falls ! ist Mini-Taster 2,4}

mache  \QTT-Client

[CF'El Publish: Topic ¢

Helligkeit *{|EiF)

Flow unter Node-RED

Node 'button’ bearbeiten

Laschen 1 Abbrechen

i Eigenschaften 8 B ME
B8 Gruppe [Tab 1] Standard " ra

& Grate Auto

[l icon radio_button_checked

1 Beschriftung | LED an

1 ¢ LED an led_an 2
@ Verbunden
LED aus led_aus
@ Verbunden
Node ‘mqtt in’ bearbeiten
DOrech
1+ Eigenschaften -3 E
@ Server locainost 1663 “| | &
Action Subscribe to single topic v
& Topic tasier_aus
Dashboard
Standard
(® LED AN
O LD Aus

Zustand: Taster aus

Node 'mqgtt out' bearbeiten

aschen 2 Abbreche

£ Eigenschaften o &=
@ Server localhost 1883 v| | #
= Topic led_an
® QoS v D Retain v
W Name
o ]
3] taster_aus

@ Verbunden \ /
L a f e
I taster_ein

@ \erbunden

Node 'text’ bearbeiten

4

£ Eigenschaften o
BB Group [Tap 1] Stanaard vi||&#
= size Aut

T Label Zustand



Beispiel zum Auslesen des Umweltsensors vom TXT 4.0
Programm unter RPC

Programmstart

setze [[FEll auf  MQTT-Client erstellen: Websockets [}

MQTT-Client [YIEl verbinden: Host “m Port ® S passwort
dauerhaft wiederholen

mache setze [ .0 auf hole Umweltsensor B¢ & " ¥ {3 B8 Temperatur

MQTT-Client [FEMl Publish: Topic *}SEETInY :l—‘ayload Il Qos S}l Retain m
gibaus [T

Flow unter Node-RED

temp
@ Verbunden

Node 'mqtt in' bearheiten 24,24

Losthien poreenen | [ 5.10.2024, 08:44:04 node: debug 56

# Eigenschaften -] temp : msg.payload : number

@ Server localhost-1883 v &
Im Ergebnis wird alle 30 Sekunden die Temperatur

Action Subscribe to single topic ~ . .. .
ausgegeben. Wichtig ist, das der Name des Servers, die

TR @ Portnummer der Topicname und die QoS bei Sender

®Qqes u N und Empfanger gleich sind.

® Ausgang Auto-Erkennung (parsed JSON-Objekt, string oder | v

% Name

Zur besseren Darstellung kann nun auch die Gauge im Dashboard eingesetzt werden.

temp
@ Verbunden
Node 'gauge’ bearbeiten
Loschen Abbrechen
£ Eigenschaften &
Temperatur
{ EH Group [Tab 1] Standard v
/ - = size Auto
24.25 = Type Gauge ~
0 Gran CEElE 40
T Label Temperatur

I value format  fvaluel}

1 Units Grad Celsius

Range min 0 max | 40
Culuurgradient- |:| -
Sectors 0 0 - 30

Fill manna fram rantra M1



Beispiel zu Motorsteuerung vom Dashboard
Programm unter RPC

Programmstart

setze [/l auf  MQTT-Client erstellen: Webssckeis i [ —

MQTT-Client (Gl verbinden: Host ef ORIl 499 Port ®JELLEY Benutzername e{ RGN Passwort e{REi
dauerhaft wiederholen v‘

mache MQTT-Client [[JFEM abonnieren: Callback [T Topic & ERETTYY |93 | Qos{ =) ’ Konsole
warte E5l = L3 il
7
-14
C_all.back abonnieren ) : Nachricht gg
setze auf  Nachricht PEICE: -33
gibaus N ig
+ setze Motor [§p. 48" 8" 5 TioEM Geschwindigkeit K28
Schrittweite ®El1) Kontrollausgabe

der Variable V

Flow unter Node-RED

l Speed | —\‘- - : § speed .
’ ' : Anzeige @ Verbunden \
Node 'slider bearbeiten Node 'numeric’ bearbeiten Node ‘'mqtt out’ bearbeiten
Ldschen Abbrechen Ldschen Abbrechen Loschen Abbrechen
4+ Eigenschaften i | % Eigenschaften _¢ 3 Eigenschaften
EE Group [Motor] Motorsteuerung v B Group [Motor] Motorsteuerung v @ Server G
= size Auto = size Auta = Topic
T Lavel Encodermotor M1 1 Label Wert von -512 bis 512 @i ° B e
@ Tooltip O Tooltip optional tooltip
~ Range min | -512 max | 512 step | 1 1 Value Format | {{value}}
® Output continuously while sliding ~ ~ +~ Range min | 0 max | 512 step 1

Ansicht im Dashboard

Lul Dashboard illa!|lxl ol « Node-RED Dashboard
Layout Site Theme [y Q Tabi

Tabs & Links o | =] #7ap [ +uim =0

Encodermotor M1 ——@
¢ & Motor BE Motor |

B Motorsteuerung

Wert von -512 bis 512 v 4T A

Im Ergebnis kann der Motor iber den Slicer vorwarts und riickwarts geregelt werden.



